Opis dzialania odbiornika uniwersalnego RE431SP MultiCode

1. Charakterystyka.

Uniwersalny odbiornik RE431SP -SH z wyjsciem w postaci stykoOw przekaznika, jest urzagdzeniem
przeznaczonym do wspodtpracy z dowolnym systemem zdalnego sterowania gdzie impulsem
inicjujacym jest chwilowe zwarcie lub rozwarcie. Kontakty przekaznika sg odizolowane od uktadu
elektronicznego, mozna wigc podiaczac je do urzadzen gdzie moze wystapié réznica potencjatow.
Odbiornik moze pracowa¢ w dwoch opcjach pracy:

1. Wylacznie z pilotami zmienno-kodowymi serii SPACE pracujacymi w systemie
kodowania KeeLLoq z pelnym kodowaniem wykorzystujac wszystkie mozliwosci kodu
zmiennego.

2. Jako odbiornik uniwersalny z pilotami zmienno-kodowymi SPACE oraz innych
producentéw pod warunkiem pracy w systemie KeelLog. W tej sytuacji odbiornik
wykorzystuje jedynie cze$¢ transmisji wysytanej przez pilot. Jest ona wystarczajaca do
identyfikacji pilota i poprawnej wspotpracy. Jednakze zostaje pominigta cze$¢ zmienna
kodu, co zmniejsza stopien ochrony.

Odbiornik moze rowniez wspotpracowac z wiekszoscig dostepnych na rynku pilotow
pracujacych ze statym kodem. Warunkiem poprawnej wspotpracy jest nadawanie w
systemie Manchester z minimalnym okresem transmisji 480 mikrosekund i maksymalnym
6 milisekund. Maksymalna liczba bitow transmisji akceptowana przez odbiornik to 48.
Minimalna liczba bitéw to 10.
Dostepne sg dwa tryby pracy odbiornika: praca ze zdalnym dopisywaniem pilotoéw (ustawienie
fabryczne), lub praca z zablokowanym zdalnym dopisywaniem pilotow.

1.1. Podstawowe dane techniczne:

Zasilanie

Pobor pradu max.

Pojemnos¢ pamigci kodow

Sygnalizacja ilosci zapamigtanych pilotow
Tryby pracy

Sygnalizacja wybranego trybu pracy
Opcje pracy

Sygnalizacja wybranej opcji pracy
Tryby pracy wyjscia

Czas wyj$cia ustawiany

Kontakty przekaznika

Odbiornik radiowy

Praktyczna czulo$¢ odbiornika
Czestotliwos¢ pracy

Modulacja

Temperatura pracy
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12-24V AC/DC

40mA

36

Dioda LED (pkt. 6.2)

1.Praca z blokada zdalnego dopisywania

2.Praca bez blokady (ustawienie fabryczne)

Dioda LED (pkt. 3.4)

1.Praca wylacznie z pilotami SPACE
(ustawienie fabryczne)

2.0dbiornik uniwersalny. Praca z pilotami
kodu zmiennego KeelLoq i kodu statego

Dioda LED (pkt. 4.3)

Monostabilny (czas) / bistabilny

0,6 do 60 sekund +-20%

NC -NO max. 2A/24VDC, 1A/120VAC

superheterodyna

lepsza od -100dBm

433,92MHz +- 200kHz

ASK

-20°C do 55°C



2. Opis podlaczenia:

2.1. Listwa zaciskowa:

1. Wejscie anteny, punkt ,,goracy” 5. Styki rozwarte NO
2. Antena punkt ,,zimny” 6. Punkt wspolny stykow przekaznika
3. Zasilanie ,,+” 7. Styki zwarte NC

4. Zasilanie ,,-”

s PAC E Przetacznik trybu pracy wyjscia

RE4315P

= Dioda LED
MultiCode rodd

PROG Przycisk programowania

Y<7 |No NC c €

QOO0 H

Rys.1 Widok odbiornika.
1 2 3 45 67

2.2. Podlaczenie zasilania.

Zasilanie napigciem stalym 12-24VDC nalezy podiaczy¢ zachowujac polaryzacje. ,,Plus” do
zacisku 3, ,,minus” do zacisku 4. W przypadku pradu zmiennego sposob podtaczenia jest obojetny.
Nie nalezy przekraczac¢ podanych napieé. Zbyt niskie napigcie spowoduje niewlasciwg prace
urzadzenia. Zbyt wysokie moze doprowadzi¢ do uszkodzenia uktadu.

Po dostarczeniu napigcia zasilajacego dioda LED bty$nie trzy razy w zaleznosci od opcji pracy, po
chwili (ok. 2 sek.), bly$nie raz lub dwa razy w zaleznosci od trybu pracy odbiornika, a nastepnie
zacznie pulsowaé krotkimi btyskami (ok. 100msek. blysk, ok. 500msek. przerwa) co oznacza
normalny tryb pracy.

3. Ustawienie trybu pracy odbiornika.

3.1. Blokada funkcji zdalnego dopisywania pilotow.

1. Odtaczy¢ zasilanie od odbiornika.

2. Przycisna¢ 1 przytrzymac przycisk PROG.

3. Trzymajac wcisnigty przycisk PROG, podlaczy¢ zasilanie.

4. Po trzykrotnym btys$nieciu diody LED (sygnalizacja opcji pracy). Podwojne mrugnigcie diody
LED oznacza wlaczong blokadg. Pojedyncze mrugniecie diody LED oznacza wytaczong blokade.

5. Zmiana tej funkcji wymaga powtorzenia procedury (punkty od 1 do 4).

UWAGA! W ustawieniu fabrycznym blokada jest wylaczona (jedno mrugnigcie).
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4. Ustawienie opcji pracy odbiornika.
Ustawienia opcji pracy dokonuje si¢ za pomocg zworki (jumpera) na listwie kotkowe;.

1. Odtaczy¢ zasilanie od odbiornika.
2. Ustawi¢ zworke w zaleznos$ci od tego jaka opcje pracy chcemy ustawié. Rysunki ponize;j:

Rys.1. Tylko SPACE Rys.2. Odbiornik uniwersalny.

3. Podlaczy¢ zasilanie. Dioda LED zasygnalizuje wybrang opcj¢ pracy za pomocg btyskow:
- trzy krotkie blyski opcja tylko piloty SPACE
- trzy dtuzsze btyski opcja odbiornik uniwersalny.

Po wybraniu i zaakceptowaniu opcji pracy zworke
nalezy umie$ci¢ w potozeniu neutralnym, tak zeby
nie zwierala sgsiednich kotkow. Przyktadowo
pokazano to na rys. 3. Wybrana opcja pracy jest
zapamig¢tana w pamigci nieulotne;.

Rys.3. Zworka w potozeniu neutralnym

5. Ustawienie trybu pracy wyjscia.

Przetacznik trybu pracy wyjscia pokazany na rys.1 stuzy do wyboru czasu trwania impulsu.
Obracajac przetacznikiem w kierunku ruchu wskazowek zegara uzyskujemy nastepujace czasy:

Pozycja 0 ,»Zero” (pokazana na rysunku) 0,6 sekundy
Pozycja 1 oznaczona na obudowie ,,I” 1,5 sekundy
Pozycja 2 3,0 sekundy
Pozycja 3 5,0 sekund
Pozycja 4 15 sekund
Pozycja 5 30 sekund
Pozycja 6 60 sekund
Pozycja 7 Tryb bistabilny

W trybie pracy monostabilnym zataczenie przekaznika jest sygnalizowane cigglym $wieceniem
diody LED przez czas w jakim przekaznik jest aktywny.

W trybie pracy bistabilnym zalaczenie przekaznika jest sygnalizowane podwojnymi btyskami diody
LED.

UWAGA!  Ustawienia trybu pracy wyjscia i czasow sg od§wiezane co ok. 2 sekundy. Do
zaakceptowania zmiany nie jest konieczne wylaczanie i zalaczanie zasilania.
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6. Kodowanie pilotow

6.1. Wpisywanie pilotéw do pamieci.

1.
2.

3.

5.

Nacisna¢ 1 przytrzymac przycisk PROG przez ok. 2-3 sekundy.

Po czasie 2-3 sek. LED zaczyna pulsowac. Oznacza to wejécie do nauki kodu. Przycisk
nalezy zwolni¢.

Wprowadzenie pilota do pamigci wymaga trzykrotnie powtdrzonej transmisji z pilota.
Kolejne transmisje powinny by¢ nadawane w odstepach ok. 1 sekundy.

Po pierwszej transmisji LED pulsuje, po drugiej zacznie §wieci¢ si¢ §wiatlem ciagltym,

po trzeciej LED zgasnie co oznacza zakonczenie procedury nauki. Pilot zostal zapisany w
pamigci odbiornika.

. Sprawdzi¢ poprawnos$¢ pracy wciskajac nauczony przycisk pilota. Dioda LED powinna

zaswieci¢ si¢ przez czas ustawiony wczesniej (czas zalaczenia przekaznika) lub
sygnalizowa¢ zalaczenie przekaznika podwodjnymi blyskami.
Whisanie kolejnego pilota wymaga powtorzenia procedury (pkt.1 do pkt.3).

UWAGA: Taka sama procedura wpisywanie pilotéw obowigzuje w opcji pracy z pilotami
SPACE 1 w opcji odbiornika uniwersalnego.

UWAGA: Uktad w trybie nauki pozostaje maksymalnie przez czas ok. 20 sekund. Ten sam czas
jest odmierzany po pierwszej przyjetej transmisji. Po tym czasie uktad powraca do
trybu pracy normalne;j.

UWAGA: W kazdej chwili mozna przerwac procedure nauki kodu naciskajac krotko przycisk
PROG.

UWAGA: Przepehienie pamigci jest sygnalizowane szybkim pulsowaniem LED-a w trakcie

proby nauki kodu powyzej 36.

6.2. Sygnalizacja ilosci pilotow wpisanych do pamieci.

1.

2.

3.
4.

UWAGA

Nacisna¢ i przytrzymacé przycisk PROG przez ok. 2-3 sekundy. LED $wieci si¢
swiattem cigglym.

Po czasie 2-3 sek. LED zaczyna pulsowac. Oznacza to wejécie do nauki kodu. Przycisk
nalezy zwolni¢.

Nacisnag¢ krotko ponownie przycisk PROG (wyjscie z opcji programowania).

Dioda LED mrugnie tyle razy, ile pilotow jest zapisanych w pamigci.

: Opcja sygnalizacji ilosci pilotéw zapisanych w pamigci dziata tylko przy wyjsciu z

opcji kodowania pilotéw za pomoca przycisku, pod warunkiem, ze nie dopisano
kolejnego pilota.

6.3. Zdalne wpisywanie pilotow do odbiornika.

UWAGA! Funkcja dostepna pod warunkiem zwolnienia blokady zdalnego wpisywania pilotow.

1.

2.

Patrz punkt 3. Zdalne dopisanie pilota moze si¢ odby¢ wylacznie za pomocg pilotow
z kodem dynamicznie zmiennym serii SPACE zakodowanych w czes$nie;.

Nacisng¢ 1 przytrzymac przez ponad 16 sekund przycisk pilota SPACE, ktory zostat
wczesniej wpisany (fakt wejscia do procedury nauki bedzie sygnalizowany pulsowaniem
LED-a w odbiorniku). Mozna przytrzymac przycisk pilota tak dlugo, az dioda LED pilota
zga$nie.

W ciggu ok. 25 sekund nacisng¢ wybrany przycisk nowego pilota trzykrotnie w odstepie
ok. 1-2 sekund.
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3. Sprawdzi¢ poprawno$¢ pracy, uruchamiajac urzadzenie.
4. Wpisanie kolejnego pilota wymaga powtdrzenia procedury (pkt.1 do pkt.2).

6.3. Usuwanie pojedynczego pilota z pamieci odbiornika.

1. Wejs¢ do procedury nauki kodu. Nacisng¢ 1 przytrzymac przycisk PROG przez ok. 2-3
sekundy. LED $wieci si¢ §wiattem ciaglym, potem zaczyna pulsowac, co oznacza wejscie
do nauki kodu. Nalezy zwolni¢ przycisk PROG.

2. Nacisng¢ ponownie przycisk PROG i przytrzyma¢ go. LED w tym czasie §wieci si¢
swiattem ciggtym. Przytrzymujac przycisk PROG, uruchomi¢ transmisje¢ z pilota,
ktéry chcemy usungé. Szybkie pulsowanie LED-a (10 razy) oznacza usuni¢cie pilota z
pamieci odbiornika. LED gasnie 1 dalsze przytrzymywanie przycisku nie jest konieczne.
Ta metoda mozna usuna¢ tylko jeden pilot. Usunigcie kolejnego pilota wymaga
powtorzenia procedury .

UWAGA!

UWAGA!

UWAGA!

UWAGA!
UWAGA!

Chwilowe zwolnienie przycisku w tej procedurze powoduje automatyczne przej$cie
do trybu pracy normalne;.

Taka sama procedura kasowania pojedynczego pilota obowigzuje dla pilotow z
kodem dynamicznie zmiennym i kodem statym.

Wszelkie operacje dotyczace kodowania pilotow nalezy wykonywac¢ w odlegtosci
wiekszej niz 0,5m od odbiornika. Przy mniejszych odlegtosciach istnieje mozliwos¢
przesterowania odbiornika i bledow w transmisji odbierane;.

Po zakodowaniu pilota lub usunigciu pilota nalezy sprawdzi¢ poprawno$¢ dziatania.
Pojemnos$¢ pamieci to 36 roznych kodow. W przypadku transmisji statokodowe;,
kazdy przycisk pilota to oddzielny kod. W przypadku transmisji zmiennokodowe;j
KeeLoq przyciski nie stanowig oddzielnego kodu dla odbiornika.

7. Formatowanie pamieci kodow odbiornika.

1. Nacisng¢ 1 przytrzymac przycisk PROG przez ok. 2-3 sekundy. LED $§wieci si¢ §wiattem
cigglym, potem zaczyna pulsowac, co oznacza wejscie do nauki kodu. Nalezy zwolni¢
przycisk PROG.

2. Nacisng¢ przycisk PROG ponownie i przytrzymac przez czas ok. 25 sekund. LED w
tym czasie §wieci §wiattem cigglym. Po tym czasie szybkie pulsowanie LED-a (36 razy)
oznacza calkowite wykasowanie pamigci pilotow. LED gasnie i dalsze przytrzymywanie
przycisku nie jest konieczne.

UWAGA!

Formatowanie pamigci powoduje powrdt do ustawien fabrycznych, oprocz opcji
pracy. Pozostaje ostatnio wybrana opcja pracy.
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